Programmer le Driver Moteur L298N (double pont en H)

Moteur B

. Commande du moteurB :

Vitesse (signal PWM)
Sens de rotation

Commande du moteur A :
Sens de rotation
L29a8N s : Vitesse (signal PWM)

H-Bridge )
Sortie 5V

(pour alimenter I’Arduino)
GND
Alimentation
(de 5 a 35V)

Fermer ce cavalier pour activer
la sortie 5V pour I’Arduino

(dans ce cas, l'alimentation :}
Moteur A ne doit pas dépasser 12V)

D10 Vitesse B B
1 D9 Sens B

b8 Sens B <1 D7 SensA E

L298N
H-Bridge

ENA [N IN2 I3 INYEIB

l—@ D6  SensA
5V Pour alimenter I'Arduino |—G D5 Vitesse A




Carte de contrdéle des moteurs (L298N — «double ponten H ») :

Controle sens
MOT GAUCHE B

moteur GAUCHE Sens Avant Sens Arriére
BAS HAUT
HAUT BAS
G , . —=iD10~
Contréle sens i/ o ' 4 b bl - = D9
MOT DROIT A _ Ao = g
Sens Avant Sens Arriére ¢ ) N - L7 -
INI1 BAS HAUT . - NV
N2 HAUT | BAS ?
g 4 R ——
moteur DROIT =y IN2 b7
A IN1 = D6
+ ' “ +5 Volts pour ENA = D5 ~
Alimentation ‘ alimenter
5*a12 Volts - - ‘ I'arduino
o \/

ATTENTION
Le borne moins (la masse) est
commune . Il faut brancher la
borne moins de la batterie et la
borne moins de I'arduino sur la
borne moins du Driver Moteur

Broches D5 et D10 PWM obligatoirement

r

~N
Fonctionnement du Double Pont en H
Les ports ENA et ENB permettent de gérer 'amplitude de la tension délivrée au moteur, grace a un signal PWM.

Les ports In1, In2 pour le moteur A et In3, In4 pour le moteur B, permettent de contréler le pont en H et par conséquent le
sens de rotation des moteurs. Par exemple, pour le moteur A :

Arrét (moteur Arrét (moteur
. Sens + Sens - =
libre) freing)
Vce Vce Ve Vee

|;I;| I—I_ TI |_—r_|
L L))

GND GND GND
N In3 LOW HIGH Low HIGH
\_ In2 In4 LOW LOW HIGH HIGH Y,




début

Fait tourner
Moteur DROIT (A)

SENS AVANT |

Fait tourner
Moteur GAUCHE (B)

SENS AVANT |

Logigramme

début

Fait tourner
Moteur DROIT (A)

SENS ARRIERE |

Fait tourner
Moteur GAUCHE (B)

SENS AVANT |

Ardublock-Education (version Technologie Services)

Fixe la sortie mumerigue au niveau

Fixe la sortie analogigue a la valeur :

e

Fixe la sortie mumerigue au niveau

pr—
# 4
Fixe la sortie mumerigue au niveau F s
HRAUT.
pr—
# 4

Fixe la sortie mumerigue au niveau F ——

Boucle =

J—*/—

Fixe la sortie mumerigue au niveau F s

Fixe la sortie mumerigue au niveau

Fixe la sortie analogigue a la valeur :

Fixe la sortie numerigue au niveau

Fixe la sortie analogigue a la valeur :

Fixe la sortie numerigue au niveau

Fixe la sortie numerigue au niveau

Boucle =

- .
# D8
Fixe la sortie numerigue au niveau F

J—*/—

Fixe la sortie numerigue au niveau  ——

Fixe la sortie numerigue au niveau

Fixe la sortie analogigue a la valeur :

Sens Mot A i
D6 Bas D7 Haut = Avance !

i Sens Mot B
: D6 Bas D7 Haut = Avance



début

Fait tourner
Moteur DROIT (A)

SENS AVANT ‘

Fait tourner
Moteur GAUCHE (B)

SENS ARRIERE ‘

Fixe la sortie mumerique au niveau

—_—

Fixe la sortie nmumerigue au niveau




Boucle

Faire

—
AVENCE

VITESSE -MOT-DROLT

VITESSE MOTEUR DROIT

VITESSE-MOT-GAUCHE

Fixe la sortie mmeérique au niveau

,
VITESSE MOTEUR GAUCHE [

J
,

* Moteur Droit ’
BRS

#
Fixe la sortie numerigue au niveau.

2
Fixe la sortie mumerique au niveau

——
VITESSE-MOT-DROLT

o
Vitesse Mot Droit [
A

2

Fixe la sortie mumerigue au niveau.

# D8

P —
BAS.

Moteur Gauche [

#
Fixe la sortie numerigue au niveau

D9

—_—
HAUT,

2
Fixe la sortie mmerigque au niveau.

—_———

VITESSE -MOT-GRUCHE

Fixe la sortie numerigue niveau

Fixe la sortie numerigue niveau

Fixe la sortie numerigue niveau

-
VITESSE -MOT-DROLT.

Fixe la sortie numerigue niveau

Fixe la sortie numerigue niveau

Fixe la sortie numerigue niveau

VITESSE -MOT-GAUCHE

Fixe la sortie mumerigue niveau

Fixe la sortie mumericgue T vean

Fixe la sortie mumerigue Tivean

e
VITESSE-MOT-DROLT

Fixe la sortie mumerigue niveal

Fixe la sortie mmerigue niveau

Fixe la sortie mumerigue niveau
—_——
VITESSE-MOT-GRUCHE

Fixe la sortie mmerigue

Fixe la sortie mmerigque

Fixe la sortie mmerigue

Fixe la sortie mmerigue

Fixe la sortie mumerigue

Fixe la sortie mumerigue

v £

o
Vitesse Mot Gauche )

Vitesse Mot Droit / Vitesse Mot Gauche

Utiliser un sous-Programme pour gérer la
vitesse permet de modifier la vitesse a un seul
endroit dans Ardublock

niveau

niveau

niveau

-
VITESSE-MOT-DROIT

Tiveau

niveau

niveau

— e
VITESSE -MOT-GAUCHE




