Séquence 24 Nom :

Mini projet 1 : Mini projet 1 : TECHNOLOGIE | Prénom:

Drone livreur de colis Classe :

Comment vole un drone quadricoptére ?
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Force de poussée des hélices, Poids et résultante ?

3- Twudiquez le mouvement de déplacement du drove en coloriant la boune fléche
an Cravown de papier :

3- Comment le quadricoptére peut il tourver sur lui-méme, antour de son axe
vertical Z 7
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